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Απόκλιση από αθροιστικότητα της επίδρασης των παραγόντων («Αλληλεπιδράσεις»)
Στα Γενικευμένα Αθροιστικά μοντέλα μπορούν:
· κάποιες μεταβλητές να εμφανίζονται μη-αθροιστικά ως [image: ],

· ή να επιλέξουμε μια ενδιάμεση λύση: να συμπεριλάβουμε ως μεταβλητές τα γινόμενα [image: ] [image: ] , [image: ], όπου [image: ] μια βάση συναρτήσεων για την [image: ] και [image: ] μια βάση για την [image: ]. Αυτά είναι η λεγόμενη tensor-βάση για την [image: ]:


· 



Έστω  και επιτρέπουμε στους συντελεστές  να εξαρτώνται ομαλά από το  : .Τότε παίρνουμε 
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image15.png
Figure 4.8 Illustration of a tensor product smooth of two variables x and z, constructedf
2 rank 6 marginal bases. Following section 4.1.8 a tensor product smooth can alw.
of the values of the function at a set of ‘knots’ spread over the
domain on a regular mesh.: i.e. in terms of the heights of the ®’s shown. The basis cons
can be thought of as follows: start with a smooth of © parameterized in terms of
values at a set of ‘knots’; to make the smooth of x vary smoothly with z, simply a
of its parameters 10 vary smoothly with z: this can be done by representing each p
using a smooth of z, also parameterized in 1erms of function values at a set of ‘knots
the same smooth arises if we reverse the roles of x and z in this construction. ‘
product smooth penalty in the T direction, advocated in section 4.1.8, is simply the s
marginal wiggliness measure for the smooth of x, applied to the thick black curve
the T axes: the z penalty is similarly defined in terms of the marginal penalty of the s

z applied to the thick black curves parallel to the z axis. ;

parameterized in terms
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